Les modèles de transport

Deux grands types
· Modèles monomodaux et globaux
· Modèles plurimodaux :
· Agrégés séquentiels 
· Agrégés directs
· Désagrégés séquentiels
· Désagrégés directs

La modélisation est dite statique (période suffisamment longue pour un déplacement complet) ou dynamiques (continus ou discrétisés) , donc selon la manière de considérer le comportement du trafic dans le temps.  Les séquences sont les suivantes : génération, distribution, choix modal, affectation : l’aspect séquentiel peut être critiqué car les décisions ne sont pas nécessairement prises dans cet ordre et les quatre étapes sont souvent interdépendantes.
[bookmark: _GoBack]Le modèle choisi doit être calibré et validé pour les conditions relatives à l’année de référence.
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