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Coopération au développement durable
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L'usage des drones en gestion des ressources naturelles
constitue l'une des perspectives importantes de recherche
scientifique appliqguée pour le développement durable des socio-
écosystemes des pays tropicaux.
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Ce travail integre [l'utilisation de technigues innovantes de
teledetection aux enjeux importants du déeveloppement, tant en
termes sociaux, économiques, qu’environnementaux. La gestion
des Parcs Nationaux représente en effet une source importante
de revenus pour les populations, sans compter les retombées
sociales associées. Ce mémoire, en proposant des
recommandations pratiques pour le monitoring et la conservation == —
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e Algorithme de comptage semi-automatique d’hippopotames
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Recommandations pratiqgues : hauteur de vol de 140 metres, entre 6h30 et 8h45 (zone 3-4°N, 29-30°E), en saison séche, en présence d'une couverture nuageuse limitée, en I'absence de vents forts et si possible
avec le(s) méme(s) opérateur(s) réalisant tous les comptages. Il est possible de détecter les animaux sur des images en couleurs réelles sur un jeu d'images complet, pour ensuite compter automatiquement et
rapidement les animaux sur des images infrarouges thermigues préselectionnées.
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